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Capitulo 5: Resolucao de problemas

Transmissor
. ® CURTO 7. ~
LED Signal om0 Analise de falhas Solucao
LEDred | LEDgreen -Corrosao nos -Limpar os terminais
STATUS terminais. de conexao
[} |eccecoe -Bateria fraca. -Trocar as pilhas
! -Baterias danificadas.
LEDred | LEDgreen -Transmissor n&o esta -Verifique a fonte de
STATUS ssssse comunicando com o alimentacao do receptor.
D receptor. -Verifique o fusivel no
: receptor.
LEDred | LEDgreen -Bot&o de pulso danificado. | -Contate o fornecedor.
STATUS
[
! — 0
LEDred | LEDgreen -Erro de RF -Verifique a antena e
STATUS cgrtlflqllje-se de que ela
nao esta solta.
[0 -Substitua o modulo RF.
! ——ooe -Contate o fomecedor.
LEDred | LEDgreen -Seguranca G (G-Force) | -Reiniciar sistema.
excedida.
STATUS
()
| ssesee
Receptor
Caso ocorra um erro, o LED do receptor indicara a causa.
: SHORT e
LED Signal o Andlise de falhas Solucao
-Erro de RF -Verifique a antena e
LEDred | LED green certifique-se de que
ela ndo esta solta.
STATUS -Substitua o modulo RF.
et -Contate o fomecedor.
LED red | LED green -Receptor nao -Verifique o fusivel.
esta ligado. -Verifique a fonte de
STATUS alimentacao.
LEDred | LEDgreen| Receptor esta recebendo dados.
STATUS —
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INDUSTRIAL RADIO REMOTE CONTROL

Sistema de controle remoto por radio
INSTRUCOES BASICAS DE INSTALACAO

HS-K200
HS-K202
HS-K400
HS-K404

HS-K600
HS-K606
HS-K800
HS-K808

HS-K1000
HS-K1200

Configuracoes Padrao
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Garantia, servigos, reparos e manutencao sovoxt [ petevt R -
Os produtos de controle remoto industrial JUUKO estao cobertos por uma ot [ s R s
garantia contra defeitos de material, construcao e fabricacao. Durante o com -0
Periodo de garantia, a JUUKO pode substituir o produto ou as pecas com pre0 | Reers .
Defeito. O trabalho coberto pela garantia deve ser realizado pela JUUKO. sooxt0 [ peleva BOTAO 6 : E
COM - 14
As seguintes falhas ndo sdo cobertas por garantia: N AU —mm 15
=Defeitos resultantes de desgaste normal. N/A - I
«Pecas de natureza consumivel, como botoes, relés, fusiveis, etc. Y ™ 18
«Produtos que foram sujeitos a modificacdes ndo autorizadas. 8006 | peevs FRENTE I
«Falhas resultantes de mau uso ou instalacdo incorreta. N/A —t
«Condensacao e danos causados pela agua. 800X | paeviy ggﬁ}m - Z

BotaoX8 | ReleY12 BOTAO 2
Manutenco: T
=Reparos e manutencoes devem ser realizados por pessoal qualificado. Roox17 | Rele¥1 BOTR0 ——um 26
=As pecas de reposicao devem ser de fabricacao da JUUKO. bosoxts | Relevia BOTAOZ Z
«Entre em contato com um representante para solicitar assisténcia. COM -
. Botao X21 Rele Y15 START/SIRENE

=Mantenha o produto em um local seco e limpo. = 30

=Mantenha a antena e os contatos limpos.
=Limpe a poeira com um pano limpo e levemente Umido.

USO DESTINADO
Os receptores HS e HM sao destinados a servir como interface para o Controle

Remoto por Radio para guindastes, gruas, monotrilhos e equipamentos para
movimentacao de cargas, etc.

METODOS DE OPERACAO

A unidade receptora aceita sinais do Transmissor de Radio e os processa para
abrir ou fechar relés especificos para o guindaste, carro, a ponte e varias funcoes
Auxiliares, etc.
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Capitulo 4: Diagrama de Conexao

HS-K1000
TERRA
0V CA/CC
POWER 24, A2V CAICC
,,,,,,,,, SA COM
[ ivie 7 EMERG.-STOP g 5
com -
BotioXi | Rele 1 CIMA -
com -3
Botio X2 | ReleY2 BAIXO - 9
N/A - 10
l N/A —r
N/A - 12
l N/A - 13
com - 14
Botao X3 | ReleYs ESQUERDA - 15
BotioxX4 | Releys DIREITA o 16
N/A 17
com ——
Botao X5 | ReleY8 ATRAS m 19
BotaoX6 | ReleY9 FRENTE o 20
N/A - 21
COM - 22
Botao X7 }LeleYﬂ BOT/__XO1 - 23
Botao X8 | ReleY12 BOTAO 2 - 24
COM - 25
Botio X17 | ReleY13 BOTAO 3 - 26
CoM_ - 27
BotdoX18 | ReleY14 BOTAO 4 - 3
com
BotaoX21 | ReleY15 START/SIRENE o 30
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Obrigado por adquirir um produto JUUKO.

LEIA TODAS AS INSTRUCOES COM ATENCAO ANTES DE MONTAR, INSTALAR E CONFIGURAR
O PRODUTO.

Esse manual inclui informacoes gerais sobre a operacao do transmissor de controle remoto por
radio.

Informagdes gerais sobre seguranca

Pessoas sob o efeito de drogas, alcool ou outros medicamentos que comprometam seus reflexos
nao devem montar, desmontar, instalar, colocar em operacao, reparar ou operar o produto.

«Todas as conversoes e modificaces de uma instalacdo/sistema devem estar em conformidade com os
requisitos de seguranca relevantes. O trabalho no equipamento elétrico deve ser realizado apenas por pessoal
qualificado e autorizado, de acordo com os requisitos de seguranca vigentes.

«Em caso de mau funcionamento, defeitos ou iregularidades visiveis, o produto deve ser interrompido,
desligado e os interruptores principais devem ser desligados.

Capitulo 1: Informacdes para o cliente

Simbolos e Definicdes Utilizados para Avisos

Aviso sobre situacao perigosa.

Nao utilize em ambientes com alta umidade e poeira intensa.

E altamente recomendado usar uma capa protetora em ambientes com alta umidade e
poeira intensa. Evite usar em ambientes acidos e alcalinos.

A Aviso sobre tensao elétrica.

FCCPart 15

*Este dispositivo estd em conformidade com a Parte 15 das Normas da FCC. A operacao esta
sujeita as seguintes condigdes: (1) ndo causar interferéncia prejudicial (2) aceitar qualquer
interferéncia recebida, incluindo a interferéncia que possa causar funcionamento indesejado.
*Vocé é advertido de que alteracoes ou modificacoes ndao expressamente aprovadas pela parte
responsavel pela conformidade podem invalidar sua autorizac&o para operar o equipamento.
Aviso regulatorio da Unido Europeia

Este dispositivo com o sinal CE esta em conformidade com os requisitos essenciais e outras
disposicoes relevantes da Diretiva 1999/5/CE. Este dispositivo atende as seguintes normas
europeias:

Seguranca: EN 60950-1:2006+A11:2009+A1:2010+A12:2011

EMC: ETSI EN30 1489-1V1.9.22011-09; ETSI EN 301 489-3 V1.4.12002-08

Radio: ETSI EN 300 220-1 v2.4.1: 2012; ETSI EN 300 220-2 v2.4.1: 2012

0 seguinte sinal CE é valido para produtos de telecomunicacoes harmonizados na Unido Europeia.

C€0560

ANATEL (00245-15-09713) (09778-19-09713)

Este dispositivo foi homologado pela Agéncia Nacional de Telecomunicacoes (Anatel) para
operacdes no Brasil. A Homologacédo confirma que o dispositivo atende aos requisitos técnicos e
regulamentares estabelecidos pela agéncia para equipamentos de telecomunicacdes via
radiofrequéncia. O equipamento opera de acordo com as normas brasileiras de emissdao e
interferéncia, assegurando um desempenho confiavel e seguro.

TUV Rheinland Brasil (TUV 14.1927)

Este equipamento esta em conformidade com as normas de seguranca e qualidade estabelecidas
pela TUV, atendendo aos requisitos internacionais rigorosos de seguranca, confiabilidade e
desempenho.
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Capitulo 2: Descricao geral

O transmissor série K possui diferentes versdes com 2, 4, 6, 8, 10 ou 12 botdoes de movimentos.

O transmissor também possui botdes de 2 estagios. Ambos os estagios podem operar funcoes
diferentes como controlar a velocidade de um movimento, estagio 1: lento, estagio 2: rapido.

Dados Témicos
TRANSMISSOR

Parada de Emergéncia

$0JUUKO

LED 2

Faixa de frequéncia

433.052MHz ~ 434.790Mhz

Método de modulagao

4 FSK

LED 1

X1 X2 Faixa operacional 100M
Bateria Fraca ) Sistemfl de controle PLL
Impedancia da antena 50Q
X11 & X12 Tempo de resposta para -
T = comandos de parada 50ms-100m5
0 X1 X2 - Z
goz‘?‘;zéd: Alimentago LR6(AA)1.5V x2
perac R B el Antena ' Interna
x11 1 x12 x15 K x16 Consumo meédio de energia 30mA@DC3V (padrao)

<10dBm (padrao)

x5 I x6 Poténcia de radiofrequéncia
X25 & X26 Temperatura

X7 X8 x19 I x20 operacional e de

x15 } x16 x27 1 x28 armazenamento

(-20°C)~(+55°C)
(-40°C)~(+65°C)

@ @ Dimensoes

Argola para cordao ‘ 1st step
2nd step

Grau de protecao 1P65
193x57x51mm /
230x57x51mm
Peso (Incluindo bateria) approx.325g / 390g
Material da carcaca PA6(30% GF)
Espaco de canal 12.5KHz

START/ Sirene
O transmissor da série K possui um botao Start/Sirene no lado inferior
esquerdo. O botdo possui 2 funcoes:

1. Pressione para ligar.

2. Pressione para acionar a sirene durante a operacao.

Inidie o transmissor em modo operadonal
1. Gire para liberar o botao de desligamento de emergéncia.
2. Pressione o botdo START.

Desligando o transmissor

Desligue o transmissor pressionando completamente o botao de
desligamento de emergéncia.

O transmissor desliga. Todos os relés desativam.

Trocar as pilhas
TIPO DE BATERIA: 2 x 1.5V(LR6 AA)

1. Retire a tampa.

2.Retire as duas pilhas.

0O conector de programacaofica
localizadoatrds das pilhas

Capitulo 4: Diagrama de Conexao

HSK80 ..
| OVCA/CC g2
POWER| 2A_ 24 -264V CA/CC 3
54, COM —
[ : EMERG.-STOP g 5
COM —
e TV
COM - 8
o [ien_, BAXO g
N/A = 10
l N/A - 11
N/A - 12
S /7S
Com —t
Botao X3 | Rele Y5 ESQUERDA 15
Botao X4 | Rele Y6 DIREITA - 1
N/A -7
Lom =g
Botao X5 | pele Y8 ATRAS - (9
Botdo X6 | Rele Y9 FRENTE -
N/A -
COM -2
e P Y R
Botao X8 | Rele Y12 BOTAO 2 -y
N/A - 25
l N/A - 26
N/A - 27
l N/A - 28
COM = 29
Botao X17 [Rele Y15 START/SIRENE_ 5
HS-K808
TERRA 1
OV CA/CC 2
POWER 2A 24 -264V CA/CC 3
— DA COM - 4
(il CHERG.STOP 5
com -
Botdo X1 |Rele Y1 CIMA -7
COM -
Botdo X2 [Relevz BAIXO -
com -
BotZo X9  |Rele Y3 CIMA-2VEL o 1
com -,
Botd X10 [Rele v4 BAIXO-2VEL g
T
Botéo X3 [Rele v5 ESQUERDA g 15
Botdo X4 | Rele Y6 DIREITA -6
Botdo X11/X12 | Rele Y7 ESQ./DIR.-2VEL gy 17
COM - 13
Botao X5 | Rele Y8 ATRAS - 19
Botao X6 | Rele Y9 FRENTE = 20
Botdo X13/X14 |Rele Y10 ATR./FRE-2VEL - 01
CoM - 22
Botio X7 [Rele v11 BOTAO 1 - 23
Botéo X8 |pele Y12 BOTAO2 - 24
CoM - 25
Botio X15/X16 [Rele Y13 BOTAO 1/2:2VEL g -
N/A - 27
l N/A - 28
CoM - 29
Botdo X17 lReleY15 START/SIRENE g 30
9



@J U U KO Capitulo 4: Diagrama de Conexao @J U U KO Capitulo 2: Descricao geral
Receptor HS

HS-K600 AVISO! O receptor nao deve ser aberto por ninguém além de um instalador qualificado.
TERRA ) Certifique-se de desligar a eletricidade antes de abrir o receptor.
OVCA/CC o 2 , 4 =
POWER| 24 24-26avcarcc o FUSIVEL 2A Médulo RF Dados Técnicos
Porta de Programagéo Frequéncia 433.052MHz ~ 434.790Mhz
} Método de modulacéo 4FSK
ﬁ- 6 Sensibilidade -112dBm@baud1.2Kbps
Botao X1 [Rele Y1 CIMA -7 Sistema de controle PLL
ﬁ- 8 Impedancia da antena 50Q
Botao X2 | Rele Y2 BAIXO -9 Tempo de resposta para
com -0 comandos de parada 50ms-100ms
BotdoX3 |ReleY5 ', ESQUERDA g 44 FUSIVEL Alimentacao Especificada no receptor
BotioX4 |ReleY6 -~ DIREITA -) 5A Consumo médio de energia AC:8.3W, DC: 12.8W
4‘,/‘,L-13 Antena Interna (Externa opcional)
%"‘114 Poténcia de espera (Standby) 0.97W
BotdoXs \Rele¥8 .~ ATRAS 15 Temperatura operacional (-20°C)~(+55°C)
BotaoX6 [ReleY9 FRENTE =16 e de armazenamento (-40°C)~(+65°C)
com 17 Grau de protegao 1P65
BotaoX17 |ReleY15 : START/SIRENE
——————mm18 Dimensdes 190x184x64 (mm)
Entrada de P
X - eso approx.1795g
alimentacao .
Relé de Funcio SYNC. Material da carcaca PA6(30% GF)
Espaco de canal 12.5KHz
HS-K606 o Dimensoes de Montagem Guiade Im
| TERRA o .
OVCA/CC o 1 AVISO! NAO MONTE O CONJUNTO RECEPTOR NO
POWER| 24 24 -26av cavec 2 NIVEL DO PAINEL. MANTENHA A DISTANCIA ADEQUADA
-3 CONFORME INDICADO. USE O SUPORTE FORNECIDO!

189.5mm

- . 4 ‘ 156.0mm 1 ‘ I;Aarltenha 3 . r
“ . istancia adequada
" fg\ @) pasal 2

A

Area deve estar

2
%~ livre de obstrucées
[j- 6 >
BotaoX1 |Rele Y1 CIMA -
COM 8
BotaoX2 |ReleY2 BAIXO —
COM 10
BotdoX9 [ReleY3 CIMA-2VEL 11
[T-COM 12 "
BotaoX10 [Rele Y4 BAIXO-2VEL 13 S
% 14 Recomenda-se o uso ~
BotaoX3 [ReleY5 . ESQUERDA - de parafuso M8
odoxs ReleYs ~, DIRETA g &
o ReleY? -, ESQ/DRVEL ppy - % — ﬁ
[o(0]}
o a8 ® =
BotdoX5 |ReleY8 e DM- 19 N,
soX6 |ReleY9 FRENTE N
i laove _omurem = I
Botio  [Rele¥10 ~, ATR/FREZVEL, | s A s
X13/X14 N . —
COM 22 =
BotdoX17 [Rele Y15 : START/SIRENE gy 93 Nao montar em superficie nivelada
Utilize a mola de montagem fornecida.

8 5
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Capitulo 3 : Receptor

HS-K200

TERRA -
OVCA/CC g9

POWER| 2A 24 -264v cA/cC

- 6
Botao X1 | Rele Y1 ~_CIMA -7
COM

3

BotdoX2 | ReleY2 —__BAIXO —

N/A —

N/A —

N/A -

N/A -3

N/A ——

N/A -5

~_N/A 16

CoM -7

BotaoX17 | ReleY15 START/SIRENE 18

HS-K400

TERRA

= mm 1

OVCA/CC oy
POWER| 2A 24-264v cA/CC
o/ —————————— .

- 3
Botao X2 | ReleY2 —._BAIXO —

com —
Botao X3 |ReleY5 ~,_ESQUERDA -
Botao X4 |ReleY6 ~,_DIREITA -
N/A -3
N/A —
N/A -5
N/A -6
com =17
BotdoX17 [ReleY15 START/SIRENE g 18
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Capitulo 3 :Receptor

HS-K202

TERRA -

OVCA/CC o

POWER| 24 24 ~264V CA/CC 3

5A_COM -y
5
- 6
BotaoX1 | Rele Y1 . CIMA -7
Ccom
= 8
BotioX2 |ReleY2 —__BAIXO -9
Ccom
= 10
BotaoX9 [ReleY3 - CIMA-2VEL - 11
COoM
- 12
sasoxto [Reeva - BANO-VEL
N/A -y
N/A -5
N/A -
N/A -7
N/A 18
N/A - 19
N/A = 20
N/A - 21
| Lo - 22
BotdoX17 [ReleY15 START/SIRENE- 23
TERRA -
OVCA/CC o
POWER| 2A 24 -264V CA/CC
o/ o————
5A_COM -,
/i EMERG.-STOP o 5
CoM
-
BotaoX1 |Rele Y1 . CIMA -
COM
= 3
BotdoX2 \M/DM- 9
COM
= 10
BotaoX9 M/,M— 11
COM
- 12
BotaoX10 | Rele Y4 —__BAIXO-2VEL -3
CoM -,
BotaoX3 |ReleY5 ~, ESQUERDA 15
BotaoX4 |ReleY6 ~._DIREITA -
Botio  |ReleY7 - ESQ./DIR.-2VEL
X11/X12 N/A 17
= 18
N/A - 9
N/A -
N/A -
COM - )
BotaoX17 [Rele Y15 START/SIRENE- 23
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